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Test #3

1. Hacer €l Root Locus de los siguientes sistemas de retroalimentacion unitaria dado € modelo de la plantaen
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2. Hallar las raices ddl siguiente sistema cuando a) k = 0, b) k esinfinito, y ¢) k = 1.
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3. Suponga que necesita un controlador que pusiera un cero en el semiplano derecho.

a) ¢Qué circuito utilizaria? Impleméntelo en un diagramay demuestre que cumple con su proposito. (No tiene
gue escoger los valores de las resistencias ni |os capacitores, pero s relacionarlos con las impedencias del
OPAMP préctico.)

b) ¢Usaria este controlador para cancelar un polo en el semiplano derecho? ¢Por qué?



